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Fecha de impresién: 22/11/2024 UPS presenta «Robot de aprendizaje profundo» en la Universidad de

Sevilla

El proyecto, «Robot Operative System» (ROS) con Deep Learning Robot» (Sistema operativo
del robot (ROS) con Robot de aprendizaje profundo) desarrollado por el docente de la Sede
Cuenca, Ing. Diego Cabrera Mendieta, fue presentado en el Departamento de Ciencias de la
Computacion e Inteligencia Artificial de la Universidad de Sevilla, Espafia.

El docente e investigador de la UPS presenté el funcionamiento del sistema operativo del
Robot demostrando con ejemplos practicos los diferentes usos que puede tener el «Deep
Learning Robot» en el ambito de la Inteligencia Artificial. La presentacion, parte de las
actividades que el Ing. Cabrera realiza en sus estudios doctorales, estuvo dirigida a
investigadores no expertos en el campo de la robdtica.

El trabajo tuvo el acompafamiento del Grupo de Légica Computacional en conjunto con el

Grupo de Aprendizaje Automatico, pertenecientes al Departamento de Ciencias de la
Computacion e Inteligencia Artificial de la Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica
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de la Universidad de Seuvilla.

Ver noticia en www.ups.edu.ec


https://www.ups.edu.ec/noticias?articleId=5887905

